de Jjonge onderzoekers

Hieronder zie je de programma's voor controller en robot om de robot met het hoofd te
laten bewegen. Het hoofd van de robot kan dan gedraaid met de knopjes A en B op de
Micro:Bit.

Programma voor de controller.

on start

forever
radio set group @

radio send value (2N - analog read pin P@ -
set PM1 = to e

set PMZ2 + to a
set PM3 = to e

radio send value [0S

radio send value (EEMY = analog read pin Pl =

on button B = pressed

chamge PM2 = b}rm
if ML = G then

on button A = pressed

change PM2 = by @
if PMZ » = = (@LFE
set PM2 = to (QLFE

®

set PM2 = to a
@®

Programma voor de robot.

on start on radio received name value

radio set group m

servo write pin P@ + to @

“pm1”

servo write pin Pl » to m

servo write pin P2 + to m

else if name =

servo write pin P2+« to map wvalue Trom low a high @ to low high o

else

pause (ms) m
®



