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3. Het programmeren van de controller en testen. 

✓ Ga naar https://makecode.microbit.org/ 

 

✓ Klik op Nieuw project. Noem dat: controller bedienen. 

 

✓ Maak 4 variabelen aan: 

PM1 voor de linker potentiometer. 

PM2 voor de rechter potentiometer 

X voor de x-richting van de matrix van 25 Ledjes 

Y voor de y-richting 

Plaats deze variabelen in het blok: bij opstarten 

 

 
 

✓ We programmeren nu het blok: de hele tijd. 

✓ Eerst geven we de analoge waardes aan voor de potentiometers: PM1 en PM2 

✓ We vertalen de waardes van de variabelen PM1 en PM2 naar x en y. 

Kijk naar de tabel en de matrix om te bepalen waar de X of Y waardes liggen. 
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✓ Dan laten we de waardes van X en Y zien op de ledjes van de micro bit. 

✓ 200 micro seconden later wissen we ook weer deze positie zodat weer rrn ledje met de nieuwe 

waarde van X en Y getoond kunnen worden. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

✓ Sla het programma op en test de potentiometers 

 


