de Jjonge onderzoekers

Stappen voor een eenvoudig robot dansje.

1. Bij opstarten. Zet de armen en hoofd in de neutrale stand.
Voorbeeld van een neutrale stand. Kijk hoe de servo ’s met de pinnen verbonden zijn.

bij opstarten

schrijf servo op pin P© ¥ naar waarde o

schrijf servo op pin Pl * naar waarde @

schrijf servo op pin P2 * npaar waarde

2. Uitgebreide dans.

de hele tijd

° keer herhalen
e

do
schrijf servo op pin Pe naar waarde

schrijf servo op pin P2 naar waarde o

pauzeer (ms)

schrijf servo op pin Pe naar waarde o

schrijf servo op pin P2 naar waarde

pauzeer (ms)

° keer herhalen

schrijf servo op pin Pl1 * naar waarde °

S

schrijf servo op pin Pl ¥ naar waarde

pszer (0

schrijf servo op pin Pl ¥ naar waarde @

pauzeer (ms) @LllIRd
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o keer herhalen
doe

schrijf servo op pin Pe naar waarde e

schrijf servo op pin P2 naar waarde

pauzeer (ms) (@l:l-:IRd
schrijf servo op pin Pe naar waarde o
schrijf servo op pin P2 naar waarde @

pauzeer (ms) (@l:l-:IRd

schrijf servo op pin PO waarde o

schrijf servo op pin P2 waarde
pauzeer (ms) @I
schrijf servo op pin P@ waarde

schrijf servo op pin P2 waarde o

pauzeer (ms) QelllIAd
schrijf servo op pin P1
pauzeer (ms) Q@GR

schrijf servo op pin P1 waarde o

pauzeer (ms) QLI

schrijf servo op pin P1 waarde @

pauzeer (ms) @R

schrijf servo op pin P® waarde o

schrijf servo op pin P2 waarde




